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La primera reunión RPIC se organizó en el año 1985, con el objetivo de reunir a 

especialistas nacionales que trabajaban en temas relacionados con 
comunicaciones, electrónica, procesamiento de la información y control. Esa 

primera reunión tuvo como principal objetivo el fortalecimiento de los vínculos 
entre los diferentes grupos científicos nacionales con intereses similares, en un 
ambiente fraternal. Este objetivo ha perdurado hasta la actualidad, repitiéndose el 

evento cada dos años en diferentes sedes del país.  

Las reuniones RPIC ofrecen un ambiente propicio para el contacto entre los 
diferentes grupos de trabajo, favoreciendo el intercambio de información entre las 
personas involucradas - docentes, investigadores, estudiantes de grado y de 

posgrado - y promoviendo la búsqueda de soluciones a problemas de interés 
común. Este ámbito constituye además un espacio adecuado para motivar y 
encauzar las capacidades de los jóvenes con vocación para la investigación 

científica y tecnológica.  

El proceso de revisión de los artículos, en manos de un cuerpo de revisores 
nacionales e internacionales distinguidos por su nivel científico - académico y por 
su responsabilidad, garantiza la calidad de los trabajos presentados.  

La participación de especialistas, reconocidos a nivel internacional, permite 

incrementar el intercambio de experiencias y saberes más allá de las fronteras de 
nuestro país. En conferencias plenarias se comentan los últimos avances en las 
respectivas especialidades y el encuentro brinda la oportunidad para el debate y la 

discusión de nuevas ideas con los pares locales.  

Con el devenir de los años, en cada nueva reunión se han incrementado las áreas 
de investigación involucradas y el número de trabajos presentados. En la presente 

edición se incorpora explícitamente el área aero-espacial, además de las ya 
tradicionales de la RPIC. Asimismo, por primera vez se dictaron cursos por 
reconocidos especialistas, en los dos días previos a las exposiciones. 

En esta oportunidad se recibieron 247 trabajos, de los cuales fueron aceptados 

194 Trabajos para RPIC y RPIC Estudiantil.  

La XV Reunión de Trabajo en Procesamiento de la Información y Control 
(RPIC2013), se realizó entre el 15 y el 20 de Septiembre de 2013 en el Hotel 
Panamericano de la ciudad de San Carlos de Bariloche, Río Negro, Argentina. Para 

hacerla posible ha contado con el apoyo de instituciones académicas, entes 
nacionales y empresas; pero sobre todo, con el inestimable esfuerzo e interés de 
los participantes. 
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José Luis Mancilla-Aguilar and Rafael Antonio Garćıa
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Modelado de la superficie maŕıtima vista por un radar SAR . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 331
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Pablo D. Agüero, Alejandro José Uriz, Juan Carlos Tulli and Esteban Lucio Gonzalez
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Modos Deslizantes y Control por Enerǵıa aplicado a la Estabilización y el
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Adquisición, almacenamiento y análisis de señales de ECG . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 716

Mariana Pintos, Angel Quintana, Javier Kolodziej and Sergio Antunez
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José M. Bossio, Guillermo R. Bossio and Cristian H. De Angelo
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Convolucional . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1104

Ruben Alberto Minutta, Graciela Corrral-Briones, Hugo Passini and Martin Ayarde

Interferencia en Sistemas Distribuidos de Satélites en Orbita Media y Baja . . . . . . . . . . . . . . . 1110

Horacio Mendoza and Graciela Corral-Briones

Control Digital de Corriente para Convertidores Interleaved . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1116

Pablo Daniel Antoszczuk, Rogelio Garcia Retegui, Nicolas Wassinger, Sebastian
Maestri, Marcos Funes and Jorge Arean Olivares

Diseño lógico en FPGA de un sistema de medición de módulo y fase de impedancias
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