Reunion de Trabajo en Procesamiento de la Informacién y Control 2013
RPIC 2013

La primera reunién RPIC se organizé en el afio 1985, con el objetivo de reunir a
especialistas nacionales que trabajaban en temas relacionados con
comunicaciones, electronica, procesamiento de la informacién y control. Esa
primera reunion tuvo como principal objetivo el fortalecimiento de los vinculos
entre los diferentes grupos cientificos nacionales con intereses similares, en un
ambiente fraternal. Este objetivo ha perdurado hasta la actualidad, repitiéndose el
evento cada dos afos en diferentes sedes del pais.

Las reuniones RPIC ofrecen un ambiente propicio para el contacto entre los
diferentes grupos de trabajo, favoreciendo el intercambio de informacién entre las
personas involucradas - docentes, investigadores, estudiantes de grado y de
posgrado - y promoviendo la busqueda de soluciones a problemas de interés
comun. Este ambito constituye ademas un espacio adecuado para motivar vy
encauzar las capacidades de los jévenes con vocacién para la investigacion
cientifica y tecnoldgica.

El proceso de revisiéon de los articulos, en manos de un cuerpo de revisores
nacionales e internacionales distinguidos por su nivel cientifico - académico y por
su responsabilidad, garantiza la calidad de los trabajos presentados.

La participacion de especialistas, reconocidos a nivel internacional, permite
incrementar el intercambio de experiencias y saberes mas alld de las fronteras de
nuestro pais. En conferencias plenarias se comentan los Ultimos avances en las
respectivas especialidades y el encuentro brinda la oportunidad para el debate y la
discusion de nuevas ideas con los pares locales.

Con el devenir de los afios, en cada nueva reunién se han incrementado las areas
de investigacién involucradas y el nUmero de trabajos presentados. En la presente
edicion se incorpora explicitamente el area aero-espacial, ademas de las ya
tradicionales de la RPIC. Asimismo, por primera vez se dictaron cursos por
reconocidos especialistas, en los dos dias previos a las exposiciones.

En esta oportunidad se recibieron 247 trabajos, de los cuales fueron aceptados
194 Trabajos para RPIC y RPIC Estudiantil.

La XV Reunién de Trabajo en Procesamiento de la Informacién y Control
(RPIC2013), se realizé entre el 15 y el 20 de Septiembre de 2013 en el Hotel
Panamericano de la ciudad de San Carlos de Bariloche, Rio Negro, Argentina. Para
hacerla posible ha contado con el apoyo de instituciones académicas, entes
nacionales y empresas; pero sobre todo, con el inestimable esfuerzo e interés de
los participantes.

San Carlos de Bariloche, Septiembre de 2013

Dr. Javier Areta Dr. Carlos Muravchik
Presidente Comité Organizador Presidente Comité Cientifico
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